SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA WYCINKI DRZEW, USUNIECIA POSUSZU, FREZOWANIA
PNI I WYKONANIA NOWYCH NASADZEN PRZY DROGACH
POWIATOWYCH

1. Wstep.

1.1 Przedmiot zamdwienia.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych pracami polegajacymi na wycince drzew, usunig¢cie posuszu, frezowanie pni i
wykonanie nowych nasadzen, przy drogach powiatowych.

1.2 Zakres stosowania
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wycinkg drzew, usunigciem posuszu, frezowaniem pni oraz wykonaniem nowych
nasadzen i obejmuja:

a) oznakowanie robot,

b) roboty przygotowawcze,

c) wycigcie drzew,

d) oczyszczenie terenu z pozostalosci po wykonanych robotach,

e) wykonanie nasadzen;

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi polskimi normami.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jakos¢ wykonanych robot.

Wykonawca powinien wykonywac roboty przy zachowaniu wszystkich norm
bezpieczenstwa. W przypadku uszkodzen sieci napowietrznych i podziemnych, wykona
naprawe na wiasny koszt. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ cywilng za wszelkie
szkody, w tym wobec 0s6b trzecich wyrzadzone w czasie realizacji robot.

Wykonawca robét zobowigzany jest do:

a) utrzymania ptynnosci ruchu drogowego,

b) opracowania projektu organizacji ruchu drogowego na czas trwania robot oraz
dokonac¢ ich uzgodnien w: Wydziale Drog, zatwierdzi¢ w Wydziale Komunikacji i
Transportu Starostwa Powiatowego w Namystowie i Komendzie Powiatowej Policji w
Namystowie;

c) przed przystapieniem do realizacji robot zobowigzany jest w szczegolnosci do
oznakowania i zabezpieczenia terenu robot zgodnie 7 zatwierdzonym projektem
organizacji ruchu oraz utrzymywania zabezpieczenia i oznakowania przez caty czas
trwania robot,

d) zabezpieczenia roslinno$ci nie przeznaczonej do wycinki.

2. Materialy

Do wykonani robot wymienionych w pkt 1.1 nalezy stosowac nastepujace materiaty:
a) materiaty stuzace do oznakowania robot: znaki, pacholki, bariery drogowe itp.
b) srodki do pielegnacji ran.



3. Sprzet

Do wykonani rob6dt zwigzanych z usunigciem drzew nalezy stosowac:
a) sprzet udostepniajgcy korong drzewa: podnosnik, itp.

b) pity mechaniczne,

c) narzedzia tngce: pity spalinowe, siekiery, itp.

4. Transport

Przy transporcie pni drzew po drogach publicznych, pojazdy powinny spetniaé
wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego o dopuszczalnych obcigzen na osie,
wymiaréw fadunku i innych parametrach technicznych. Pnie drzew nalezy ustawié
rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej s$rodka transportowego, obok siebie
1 zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania si¢ podczas jazdy.

Karping, konary 1 galezie drzew nalezy przewozi¢ dowolnym $rodkiem
transportowym. Pojazdy powinny posiada¢ ostony siatkowe zabezpieczajace przewozony
materiat przed rozrzucaniem w czasie jazdy.

5. Wykonywanie robét

Podstawa do rozpoczgcia robot jest protokot przekazania terenu, ktéry Wykonawca
potwierdzi podpisem i pieczecia firmy. Za bezpieczenstwo w trakcie wykonywania prac
odpowiada Wykonawca.

5.1 Oznakowanie robot.

Prace nalezy oznakowa¢ zgodnie z opracowanym i zatwierdzonym projektem
organizacji ruchu na czas trwania robot. Roboty z wylaczeniem czgéci jezdni z ruchu
drogowego nalezy dostosowa¢ do rozmiaru i miejsca ich wykonywania oraz rodzaju
robot, tak aby odcinek jezdni wylaczony z ruchu byt jak najkrotszy, a jej zwezenie jak
najmniejsze.

Zastosowane znaki drogowe i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego winny
odpowiada¢ warunkom okreslonym w zalgcznikach do rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkoéw technicznych
dla znakow 1 sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. z 2003 r., Nr 220, poz. 2181 ze
zmianami).

5.2 Usunigcie drzew
Usunigcie drzew powinno odbywac¢ si¢ jak najnizej podtoza. Transport materialu na
miejsce sktadowania odbywa si¢ na koszt Wykonawcy.

5.2.1 Podczas wykonywania prac nalezy wykluczy¢:

zagrozenie bezpieczenstwa ludzi, pojazdow, urzadzen oraz samych drzew poprzez
swobodne zrzucanie galezi — w takim przypadku zastosowa¢ nalezy technike cigcia
sekcyjnego 1 spuszczania kontrolowanego za pomocg lin;




5.2.2 Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Wykonywanie prac zwigzane jest z duzym zagrozeniem zdrowia i Zycia pracownikow
1 uzytkownikéw drogi. Zagrozenie to wynika z prac prowadzonych na wysokosciach
1 stosowania mechanicznych pit spalinowych.

6. Kontrola jakoSci robot

Sprawdzanie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonywanych
prac, tj. ilosci wycietych drzew, ilosci drzew poddanych pracom pielegnacyjnym, ilosci
frezowanych pni i ilosci nowych sadzonek oraz zastosowania srodkoéw do pielegnacji ran.

7. Obmiar robot

Jednostkg obmiarowa jest: sztuka Obmiar wykonywany jest w terenie, w miejscu
wycinki drzew, usunig¢cia posuszu, frezowania pni i wykonania nowych nasadzen, w
obecnosci oséb: reprezentant Zamawiajacego 1 Wykonawcy oraz podlega obustronnej
akceptacji.

8. Odbior robot
Odbidr robdt dokonuje osoba reprezentujgca Zamawiajacego, po zgloszeniu zakonczenia
robot przez Wykonawce, poprzez sporzadzenie protokotu odbioru robot.

9. Podstawa platnoSci
Podstawa ptatnosci jest protokot odbioru robot oraz poprawnie wystawiona faktura VAT.



